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Montaje

Montaje panel: = © E
Ventanade 46 x 9F° mm (2.5"x3.5"2§ = s
’ @ S
Plastico ABS (UL94-HB) ‘
10.3mm 60.0 mm 96.0 mm
[

Precauciones generales en la instalacion
No se deben ubicar los equipos en entornos excesivamente proximos a elementos de
potencia como contactores, triacs, puentes rectificadores, transformadores de alta tension,
etc. En la medida de lo posible, se aislaran los equipos de los elementos emisores de
parasitos mediante, por ejemplo, un apantallamiento conectado a tierra.
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No se expondran los equipos a temperaturas y humedades extremas:
- Temperatura ambiente maxima de trabajo 40°C
- Humedad ambiente sin precipitacion méaxima 90%.
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Las conexiones deberan hacerse separando, fisicamente, las sefiales de medida de las

sefiales de control o potencia.
No se debe aprovechar la conexion de los bornes de red del equipo para alimentar las lineas

de mando de contactores, motores, etc.
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En términos generales, se recomienda dedicar una linea exclusiva de alimentacion para los
equipos tomada directamente de la acometida general y dotada de las oportunas protecciones
y, en su defecto, colocar un transformador de aislamiento con la pantalla unida a tierra.



Precauciones en el conexionado

Antes de aplicar alimentacion o sefiales asegurarse de la correccién del cableado.

Comprobar en las entradas analégicas de corriente que la polaridad es correcta y que el shunt
estd presente. Si es interno, mediante el jumper oportuno y si es externo comprobando que
la correspondiente resistencia de shunt (3,74 ohm) esta conectada en las bornas pertinentes.

En entradas Pt 100 la comprobacion del tercer hilo nos evitara indicaciones saturadas.

En las entradas de mV y termopar, ademas de la polaridad es importante asegurarse que el
shunt interior del canal no esta seleccionado.

Toda tension entre bornas superior a 3 V, de un mismo canal o entre canales distintos, puede
provocar la averia del equipo.

Siempre es recomendable utilizar mangueras de hilo trenzado y apantallado para las lineas
de sefial, ademas de utilizar conducciones diferentes de las sefiales de potencia o control.

Para que el apantallamiento funcione correctamente se ha de unir a una tierra de calidad (tierra
de instrumentacién) en uno solo de sus extremos. Nunca unir a tierra los dos extremos de
lapantalla.

Evitar, siempre que se pueda, la tierra eléctrica donde se conectan los actuadores, motores
y unidades de potencia. Con frecuencia, debido a la mala calidad de éstas, suelen ser una
fuente de perturbaciones.

Se recomienda utilizar cable de cobre de 1 mm? de seccion minima para las sefiales a medir.

La conexion de las comunicaciones se debe efectuar exclusivamente con cable trenzado y
apantallado.

Conexionado

Jumper interno S1 en posicion 2-3 (pag. 7) Jumper interno S1 en posicion 1-2 (pag. 7)
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Descripcion del frontal
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Mensajes de error
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Menu configuracion

(®) Desde cualquier pantalla del menu regresa a la pantalla de inicio
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Configuracion Entrada Analégica

‘—l‘—‘j Define tipo entrada
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Editor de linealizacion

PXX - Indicacion del punto de linealizacion que se esté editando
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linealizacion deseados.

(&) Seleccionar el punto de (&) Lectura de la medida (& valordelaindicacion ~ _ _ _ __ _______
linealizacion de 1a20. Al antes de linealizar en ® después de linealizar
seleccionar el punto 0 se sale el punto editado. en el punto editado.

del editor de linealizacion.

Configuracion alarmas (AL1, Al 2, AL3)
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Configuracion comunicaciones
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Comunicaciones

El canal de comunicaciones trabaja con cableado RS485. El protocolo es M

Ejemplo deconexion
Conexion de una red de aparatos
a un ordenador en RS485.

~=—— max. 1000 m ——

max. 15m
RS232

odBus RTU.

N -
AC-200
Opciones de
conversién
DLD1-CPU CPa70 CPR2500 DLo1-CPU CPETO CPRIS00
4445 1415 87 s 15 87
ee

| [ aese e o]
et ) pc
Conector Sub-D
Boin 9 pins Hembra




Modificar jumpers interiores

Tendra que abrirse la caja en el caso de querer cambiar los jumpers establecidos de fabrica
por defecto.

Presionando las dos pestafias que hay en los laterales podremos sacar la tapa del aparato.

SIEMPRE QUE TENGAMOS QUEABRIRLA CAJAHAY QUEASEGURARSE QUE
EL EQUIPOESTA LIBRE DE TENSION EN TODAS SUS BORNAS.
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Cada entrada analdgica tiene un jumper de dos posiciones para elegir entre todos los tipos
de entrada o entrada mA con Shunt interno. Una vez colocado el jumper en la opcion deseada
podremos, mediante el programa de configuracién, seleccionar el tipo de entrada.

Jumper en 2-3*
Pt 100, PTC, mV, V, TP, 0-4...20 mA (sin Shunt interno)
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| | Jumper en 1-2

!_ _! 0-4...20 mA (con Shunt interno)
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* El aparato sale de fabrica con el jumper en la posicién 2-3



Caracteristicas técnicas

- N° entradas: .....ccccceevvivieeeennnnns 1 Entrada
- Tipos: .......... PTC, TP, RTD, mV, Vy mA
- Impedancia: ............cc.ccee. >1 MQ (mV) y

shunt interno de 3,75 Q 1% 25 ppm (mA)
- Rango CJC: ..... 0 a 50 °C (sensor interno)

- Normas de sefiales: .............. IEC584 TPg
y IEC751 (Pt 100
- Termopar ............... J,K,R,S, T, E,N,B
SPE100 i -200/600 °C
SPTC -50/150 °C
- Voltaje: .. +75 mVy + 2 Vdc
- Corriente: ...ocoeeieeiiieeiieees 0...4-20 mA
- Linealizacion: .... ... 20 tramos
- Exactitud a 25 °C: ..ovvvvvevevveeeeeeeen + 0,1%
- Tiempo de muestreo: ....... 125 ms El cang
250 ms (2 can

Entradas légicas (opcionales):
- Entradas logicas ........... 3 x 220 VCA/CC
(24 VCAJICC en opcion)
- Consumo de corriente: ........... 2 mA max.

Salidas anal6gicas (opcionales):

Salidas digitales:

- Relés simples NA ......... 3 x a 250 VCA/1A
- Aislamiento ........cccccveeiiiiiiiiee e 500 V
Salida alimentacion auxiliar:

- Salida 1: ............. 18 Vdc no estabilizada
- Maxima corriente de salida: .......... 50 mA
- AisIamiento ......coovvieiiieiie 500 V
- Salida 2 (opc.): 5 Vdc estabilizada (opc.)
- Maxima corriente de salida: .......... 20 mA

- Aislamiento 500 V
(excepto con salida analégica)
Comunicaciones:

= TIPO: o RS-485
- Protocolo: ........ccocccvveiieeiinnns Modbus RTU
- Velocidades:9600, 19200, 38400 baudios

Maximas de utilizacién:

- Temperatura ambiente: ........... 0ab50°C
- Temp. de almacenamiento:.-20 a 70 °C
- Humedad relativa: .............. max. 85 HR%

(sin condensacion)
Directiva CE:
- Emision/Inmunidad: EN 50081/EN 61000

- Cantidad: ...... 1 o 2 Salidas masa comun
- Tipo: .. mA (V con Shunt exterior)
- ON: et 13 bits
- Rangos de salida: .. 0...4-20 mA
- Exactitud a 25 °C: .... . 202%
- Tiempo de refresco: . 250 ms

Alimentacion y consumo:
- Alimentacién: 0..250 VCA y 22..250 VCC

20..60 VCA (en opcion)

- Aislamiento: ........... ...500 V - Frecuencia: ..50..60 Hz
- Carga Maxima: ..o 500 Q = CONSUMO: .o 2 VA
Direcciones Modbus bésicas

CONCEPTO TIPODATO REGISTROMODBUS LIMITES MODO
MEDIDA (Al1) Palabraconsigno 30011 SoloLectura
CONSIGNAALARMA1 (AL 1) Palabraconsigno 40035 -32767/32768 | Lectura/Escritura
HISTERESISALARMA1(AL1) Palabraconsigno 40036 -32767/32768 | Lectura/Escritura
CONSIGNAALARMA?2 (AL2) Palabraconsigno 40038 -32767/32768 | Lectura/Escritura
HISTERESISALARMA2 (AL 2) Palabra consigno 40039 -32767/32768 | Lectura/Escritura
CONSIGNAALARMA3 (AL 3) Palabraconsigno 40041 -32767/32768 | Lectura/Escritura
HISTERESIS ALARMA3 (AL 3) Palabraconsigno 40042 -32767/32768 | Lectura/Escritura
LEERESTADO ALARMA1 (AL 1) Bit 30001BIT9(30001.9) | Oinactiva/l Activa SoloLectura
LEERESTADOALARMA2 (AL2) Bit 30001BIT10(30001.10) | Oinactiva/l Activa SoloLectura
LEER ESTADOALARMA3 (AL3) Bit 30001BIT11(30001.11) | Oinactiva/l Activa SoloLectura
LEERESTADOSALIDA1(DO1) Bit 30002BIT2(30002.2) | Oinactiva/l Activa SoloLectura
LEERESTADO SALIDA2 (DO 2) Bit 30002 BIT 3(30002.3) | Oinactiva/l Activa SoloLectura
LEER ESTADO SALIDA3 (DO 3) Bit 30002BIT4(30002.4) | Oinactiva/l Activa SoloLectura
ESCRIBIR ESTADO SALIDA 1 (DO 1) modo remoto Bit 40095BIT 0(40095.0) | Oinactiva/lActiva | Lectura/Escritura
ESCRIBIR ESTADO SALIDA2 (DO 2) modo remoto Bit 40095BIT1(40095.1) | Oinactiva/l Activa | Lectura/Escritura
ESCRIBIR ESTADO SALIDA 3 (DO 2) modo remoto Bit 40095BIT2(40095.2) | Oinactiva/lActiva | Lectura/Escritura
ESTADOENTRADADIGITAL1(DI1) Bit 30001BIT5(30001.5) | Oinactiva/lActiva SoloLectura
ESTADO ENTRADADIGITAL2(DI?2) Bit 30001BIT6(30001.6) | Oinactiva/lActiva SoloLectura
ESTADO ENTRADADIGITAL3(DI3) Bit 30001BIT7(30001.7) | Oinactiva/lActiva SoloLectura

Los Registros Modbus con formato300xx son direcciones de lectura. Estos corresponden al comando
3 Modbus que permite la lectura de registros Modbus hasta un maximo de 9 por cada lectura.

Los Registros Modbus con formato 400xx son direcciones de lectura y escritura. Estos corresponden
al comando 16 Modbus que permite la escritura de hasta 3 registros Modbus en cada escritura.
Los Registros Modbus estan expresados en notacion decimal.
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DISIBEINT se reserva el derecho de alterar las especificaciones de este documento sin previo aviso.
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