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DISIBEINT ELECTRONIC S.L, presente en el campo de la fabricacién de
componentes para la automatizacién industrial desde hace mas de 35 afios,
mantiene en constante evolucion su amplia gama de productos,
estructurada en cinco familias:

-Sensores, interruptores y transductores magnéticos
-Relés de nivel paraliquidos y sélidos
-Temporizadores

-Relés de control, vigilanciay I6gicos

-Relés de control digital

- Transmision de datos

Es preocupacion permanente el poder dar una respuesta adecuada a los
problemas que se presentan en la automatizacion de los distintos procesos
industriales, aportando el material mas idéneo para cada aplicacion.

GARANTIA

Los productos suministrados por DISIBEINT cuentan con una garantia de
dos afos, contra todo defecto debido a los materiales o a la fabricacion de
los equipos. No cubre los defectos provocados durante el transporte ni por
una mala aplicacion, asi como los elementos sujetos a desgaste, ni las
consecuencias directas o indirectas provocadas en la instalacion por la
utilizacion inadecuada del equipo.

Rev.04.01 -02/05/2019
DISIBEINT se reserva el derecho de alterar las especificaciones de este documento sin previo aviso.
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DESCRIPCION DEL EQUIPO

El modelo SHA es un relé tacométrico de control digital.
Controla la velocidad de giro maxima y/o minima.

El equipo, adicionalmente, permite controlar el arranque del motor mediante la
activaciéon de un pulsador. (Vea pagina 26..28 para mas informacion).

Las acciones derivadas del control de los distintos parametros se pueden asociar
a tres relés, a un lazo de corriente 4-20 mA o a una comunicacion serie RS232 o
RS485. A cada uno de los tres relés disponibles se les puede asignar el disparo
por uno 0 mas parametros.

PARTES DEL EQUIPO

Entrada
tension de
alimentacion

Seleccion de opciones
Seleccion de pantallas | o
Cambio de valores | w

Edicion de texto %

Pantalla LCD

Validacion — @ ——

Senalizacion de la /— Salid
tension de alimentacion alida

y estado de los relés contactog,
de los relés

Dimensiones
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DATOS TECNICOS (1/2)

Funcion

Modo de trabajo

Controlde la
velocidad de giro

Temporizaciéon

Resolucién
Precision
Tiempo de
deteccion

Tipos de entrada
de sefnal rpm

Tipo de entrada
delarranque
Visualizacion del
valor de lectura
Salidarelé

Salida 4-20 mA

Comunicacién a
PC

Relé tacométrico.

Control y visualizacion de la velocidad de giro de ejes de motores, turbinas, etc.,
control de velocidad en cintas transportadoras, control del paro o rotura de cadenas
de transmisioén o transporte sin fin.

Configurable por el usuario.

A cada unode los relés se le asigna su propio modo de trabajo.

-Margen de trabajo: 3..9999 rpm

- El equipo no procesa impulsos con una duracién inferior a 1/8 del ciclo completo.

- Operatividad por max. y/o min. velocidad de giro. En cada caso, se ajusta la deteccion
y la reposicion.

- Operatividad por minima velocidad de giro y arranque del motor. Se puede controlar
el arranque del motor mediante el pulsador entre Z1-Y4.

-Asociable a la deteccion y/o a la reposicion de cualquier relé y al arranque del
motor.

-Ajustable de 0,01s..999,9h

- Repetibilidad £30 ppm

1rpm

1%

3 flancos de la sefial de entrada mas 5 ms de reaccion del relé.

- Contacto libre de potencial: Y1/Z1

- SensorNamur: Y2 /Y3(+), puente Y1/Z1

-Sensor PNP /NPN: Y1/21(-)/ Z2(+12VCC). Maximo 10 mA

Contacto libre de potencial: Y4 / Z1

Salo para la operatividad por minima velocidad de giro en el arranque.

El valor de la magnitud leida se visualiza mediante la pantalla de estado:
-VELOCIDAD DE GIRO: rpm

De 1 a 3 relésindependientes, 1 inversor NA.

Se suministran 3 relés con el modelo estandar.

Se asigna a la magnitud medida para ser transmitida mediante un lazo de corriente
4-20 mA, pudiendo coexistir con los relés.

Precision: 1% adicional al valor de lectura.

Este tipo de salida es opcional.

Es posible establecer distintos tipos de comunicacion con un ordenador (ver también
la dltima pag.):

- Mediante conector telefénico que incorpora el equipo estandar y el interface de
programacion CPBZ.

- Mediante una conexion RS232 (opcional).

- Mediante una conexion RS2485 y el convertidor SBAZ (opcional).

Conexionado
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DATOS TECNICOS (2/2)
Relés de
salida 18 |28 138
1 \2 \3
15 |25|35
Carga CA 6A/240V
resistiva CcC 6A/24V
Carga CA 3A/240V
inductiva CccC 3A/24V
Vida mecanica > 106 oper.

18.000 oper. / hora
360 oper./hora

Max. oper. mecanicas
Vida eléc. plena carga

Material contacto AgSnO Alloy
Tens. de trabajo 240 VCC (85 °C)
Tens. entre contactos 1000 VCC
Tens. bobina/contacto 4000 VCC

Resist. aislamiento
Indicacion

> 100 MQ (500 VCC)
1 led rojo porrelé

Tension de
alimentacion

Cad. alimentacion
Aislamiento
galvanico
Frecuencia
Margenes

de trabajo
Consumo

Tiempo puesta
en marcha

Reset

Indicacion
*En el peor de los casos

SHA
CA CA-CC
IL
/\/ Al
A2
In
[024] .. [400] [903] = [904]
4000 V 2500 V
50/60 Hz -
+10% -15% 15-70 V 60-240 V
2,5 VA 35W 3,1W
75ms <525 ms* <135 ms*

>1 ciclo de red >70 ms*
y/o -30% de y/o -30% de
la tensidon nominal = la tensién nominal

Led verde

Datos constructivos y ambientales

Categoria de sobretension
Tension de choque
Grado de polucion

Clase de proteccién
Peso aproximado
Temp. almacenamiento
Temperatura de trabajo
Humedad

Caja

Visor leds

Botones, bornes y brida
Terminales borne

Par de apriete tornillos

Disefiado y fabricado bajo normativa CEE.
Directivas referidas:

[11(EN61010)
4 kV
2 (EN61010)
IP 20
280 g
-30..+80°C
-20..+50°C
<95% HR
Cycoloy - Gris claro
Lexan - Transparente
Technyl - Azul oscuro
Laton
0,8 Nm

Compatibilidad electromagnética: EMC 2004/108/CEE.

Bajo Voltage: LVD 2006/95/CEE
Sustancias peligrosas: 2011/65/CEE.
Plasticos: UL 91 VO
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CONVENCIONES UTILIZADAS EN ESTE MANUAL

Simbolos

®

AN
(£
®

Pantallas

Se refiere a la informacién propia del tema que se esta
tratando.

Indica advertencias importantes a tener en cuenta propias
del tema que se esta tratando.

Hace referencia a como deben pulsarse las teclas para
realizar las acciones indicadas en los ejemplos.

Hace referencia a informaciones de caracter general del
equipo o del propio manual.

En las paginas en las que se explica como acceder a las
distintas pantallas y menus (pags. 18..45) se indica el
camino a seguir hasta llegar a la resolucion de cada
opcion. Este camino se resalta mediante el fondo oscuro
de las pantallas involucradas en dicha opcidn.

La union de varias pantallas mediante lineas discontinuas
significa que la opcion es valida para todas ellas.



SHA
CONCEPTOS GENERALES

Lazo 4-20 (opcional): El valor de la velocidad de giro es enviado por el lazo de
corriente 4-20 mA.

Consulte la pagina 29, para asociar un valor al lazo de corriente.

Comunicacion con PC (opcional): Es posible comunicar el modelo SHA con un
ordenador via el puerto serie RS232 para su programacion remota o para procesar los
datos que genera. Para una comunicacion individual es necesario el interface
programador CBPZ. Para una comunicacion multiple (hasta 31 equipos) debe utilizarse
el conversor RS232 - RS485, con referencia SBAZ.

lluminacién del display: El display permanece iluminado mientras se accede a
las distintas pantallas. Si durante 30 segundos no se pulsa ninguna tecla, el
display se apaga. Para que se ilumine de nuevo es suficiente pulsar cualquier
tecla una sola vez.

Modo de trabajo: Después de configurar los parametros del equipo, se puede
volver al modo de trabajo normal ejecutando la opcion RETORNO desde el
menu de CONFIGURACION. También se vuelven a visualizar las pantallas de
estado si se deja de activar cualquier tecla por un periodo de 3 minutos.

Menus interactivos: En los menus sélo son accesibles aquellas opciones que
pueden ser configuradas, siendo el resto de ellas no visibles. Esta caracteristica
es interactiva, esto es, que se produce de forma automatica en funcion de si
estan activas unas opciones u otras.

Cambios de valor: Las pantallas de cambio de valor contienen los margenes entre
los que dicho valor puede ser ajustado. Estos margenes pueden depender de otras
opciones, por lo que pueden visualizarse distintos valores en funcion de otras relaciones
previas.
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TIPOS DE PANTALLAS (1/5)

1.1 Pantalla de estado

Numero de la pantalla actual

Numero total de pantallas

-

2] VELOC.GIROJ

Nombre de la magnitud

.

H_

Valor actual
9999 'PM ——— Unidades

95539

Limite maximo
Barra grafica

J

Limite minimo

Las pantallas de estado muestran los valores actuales de las magnitudes
que el equipo controla. En estado normal de trabajo, el equipo muestra la
pantalla de estado que el usuario ha escogido como magnitud preferente de

visualizacion.

Para desplazarse entre las distintas pantallas de estado pulsar AV .

Al Pulsar @ desde cualquiera de ellas se accede al menu de configuracion.
Puede seleccionar qué pantalla de estado se mostrara por defecto al poner
en marcha el equipo o cuando se deje de acceder a cualquier tecla durante
mas de 3 minutos, mediante la opcion VER PANTALLA. (Ver pag. 35).

1.2 Pantalla de usuario

PANT USUARIO | E|l texto introducido en la pantalla de usuario es el que se
mostrara junto a las pantallas de estado cuando el equipo
ESCRIBA AQUI | se encuentre en modo de trabajo normal. Los caracteres
EEREE)ISIL?_IZADO gue se pueden emplear son los siguientes:
ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZ
L JAERCND-/#%<=>0123456789
Y PulsandoV y A se selecciona el caracter que se desea y
C se valida con @, avanzando a la siguiente posicion de la

derecha o de la linea inferior. La pulsacion repetida de @
provoca el avance del cursor.

A No se puede modificar un caracter ya validado, es decir
gue no se puede retroceder. Para modificar se debe volver
a entrar en la pantalla de edicion.
Para abandonar esta pantalla es imprescindible avanzar
hasta la ultima posicién de la ultima fila.
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TIPOS DE PANTALLAS (2/5)

2.1 Pantalla menu opciones

Numero de la opcion seleccionada

) N Numero total de opciones
+JCONFIGURACION— Titulo del menu
RETORNO
» RELE 1 . .
RELE 2 Descripcion de las opciones
RELE 3 J

& J

2.2 Menus de seleccidén de opciones

Son aquellos en los que se visualiza una serie de opciones, linea a linea. La
seleccion de una de las opciones lleva a un nuevo menu. Los digitos situados en
la parte superior izquierda del display indican, de arriba a abajo, el numero de
la opcion seleccionada y el numero total de opciones. Las opciones se encuentran
en un bucle sin fin, de tal manera que después de la ultima opcidn se accede a
la primera de la serie. Del mismo modo, retrocediendo desde la primera opcioén
se accede a la ultima de la serie.

A /mv//
» RELE 1
RELE 2
RELE 3
A v
15 CONFIGURACION )
RELE 1
» RELE 2
RELE 3
OPCIONES
A v
'a 3 N\
13 CONFIGURACION
RELE 1
»RELE 2

RELE 3
OPCIONES
A v
12 CONFIGURACION |
Pulsar las teclas 4 W hasta que el RELE 2
~ » RELE 3
cursor sefnale el valor deseado y @ OPCIONES
para validarlo y saltar al nuevo menu. EEGREED
, . A v
Para abandonar un menu de opciones (ZCONFIGURACION |
y volver a la pantalla precedente, debe RELE 3
q o »OPCIONES
seleccionarse la opcion RETORNO. BLOQUEO
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TIPOS DE PANTALLAS (3/5)

3.1 Pantalla informativa de valor numérico

Numero de la opcidn seleccionada
‘ Numero total de opciones

”;I_ RELE 137 Titulo del menu
TEMPORQADOR—]* Descripcion de la opcidn
REPOSICION _

.

_ 1 O OO ——  Valor actual
ti' ° 57 Unidades

Estado del bloqueo

3.2 Pantalla de cambio de valor numérico

REPOSICION—— Parametro a modificar
* 9399
1 O OO Valor actual
. S— 1 Unidades
0o
B ) Valor minimo

Valor maximo

E
VALOR ORIGEN

7 RELE 1
Una vez situados en la pantalla que muestra | TEMPORIZADOR

i . REPOSICION |—®
el parametro del cual queremos modificar 10.00 L REEOSICIGN
o . S

su valor, pulsar @ para acceder a la pantalla "99-_;90 00 -
. S

« 0.01 |

|

|

|

de cambio de valor. Puesto que la
modificacion se realiza digito a digito y no
como valor completo, el primer digito de la " REPOSICION

| |
: c NUEVO VALOR *99.99
izquierda se encuentra parpadeando. : o 75530 ]
P . S
Pulsar 4 w para modificar el valor y @ TEMPORIZADOR lcg_m J|

para validarlo y avanzar a digito siguiente. | REPOSICION «-e
Cuando se valida el ultimo digito se retorna | s 25.30;
a la pantalla precedente.

10
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TIPOS DE PANTALLAS (4/5)

4.1 Pantalla informativa de valor alfanumérico

Numero de la opcidn seleccionada
Numero total de opciones

1] RELE 1—+—— Titulo del menu
ESTADO
CONTACTO Descripcion de la opcion
O RELE OFF Valor actual

Estado del bloqueo

4.2 Pantalla de cambio de valor alfanumérico

CONTACTdi Parametros a modificar
» RELE OFF | .
RELE ON | Opciones

| A VALOR ORIGEN
3 RELE 1

ESTADO

CONTACTO _.L - CONTACTO )
: B RELE OFF

Una vez situados en la pantalla que muestra > EEtE 8EF
el parametro del cual queremos modificar
su valor, pulsar @ para acceder ala pantalla AV
de cambio de valor. CONTACTO

NUEVO VALOR » RELE ON

A ? RELE 1 RELE OFF
Pulsar 4 w hasta que el cursor indica el ESTADO f
<0

valor deseado y @ para validarlo y retornar CONTACTO
a la pantalla precedente. & RELE ON
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TIPOS DE PANTALLAS (5/5)

5.1 Menus de pantalla

Son aquellos enlos que se visualiza una serie de pantallas todas ellas relacionadas
con un mismo concepto. Los digitos situados en la parte superior izquierda del
LCD indican, de arriba a abajo, el numero de la pantalla seleccionada y el
numero total de pantallas para dicho concepto. Las pantallas se encuentran en
un bucle sin fin, de tal manera que después de la ultima pantalla se accede a la
primera de la serie. Del mismo modo, retrocediendo desde la primera pantalla

se accede a la ultima de la serie.

TI

Cada una de las pantallas suele presentar
una definicion del parametro y su valor actual.
Pulsar las teclas A ¥ para desplazarse a
una nueva pantalla y @ para modificar el valor
visualizado en la misma. Si la pantalla no
visualiza ningun valor, pulsando @ se accede
a un nuevo menu. Para abandonar un menu
de pantallas y volver a |la pantalla precedente,
debe seleccionarse la pantalla RETORNO.

12

—
—T VELOC.

DETEC/MAX
\E 4500. rpm)
A v
3 RELE 1|

VELOC.GIRO
REPOS/MAX

o 4400. rpm

_ A v J
(4 RELE 1 |
TEMPORIZADOR
DETECCION

= 00.50]

(5 RELE 1)
TEMPORIZADOR
REPOSICION

/\/
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GUIARAPIDA DE PUESTAEN MARCHA

1 -

Aplique tension de alimentacion a los bornes A1 y A2. Asegurese de que
coincida con el valor marcado en el equipo. El led verde debe estar iluminado.
Ahora no tiene importancia si los leds rojos correspondientes a los relés
estan o no iluminados.

Establezca los parametros que su aplicacién necesita. Ahora puede optar
por dos soluciones: configurar cada parametro individualmente (vea
Programacion avanzada, pag. 17) o emplear los «programas de usuario»
que, a modo de ejemplo, contienen la mayoria de los parametros ya
configurados para unas aplicaciones «tipo» y donde solo tendra que modificar
aquellos que no se ajusten a su aplicacion. Lea atentamente la descripcion
de dichos programas y vea si se adapta a sus necesidades.

(Ver pags. 14..16).

Verifique que el estado de los relés es el deseado, comprobando los leds de
color rojo en el frontal.

Si es correcto, desconecte la tension de alimentacion y conecte los relés de
salida segun las condiciones de su aplicacion. Al volver a aplicar tension de
alimentacién, el equipo estara en situacion de trabajo.

13
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PROGRAMAS DE USUARIO (1/3)

Los programa de usuario son permanentes en el modelo SHA.

Para modificarlos, cargue el programa que desee (por ejemplo, el 1) en la
memoria mediante la secuencia CONFIGURACION-OPCIONES-PROGRAMA
1. Modifique los parametros, valores, temporizaciones, etc. y haga las
comprobaciones oportunas hasta que todo funcione correctamente.

Tenga presente que la desconexion de la tensidn de alimentacidn no provoca la
pérdida de los datos. Para su seguridad, guarde sus cambios mediante la
secuencia CONFIGURACION-OPCIONES-GUARDAR PROG. (Ver pag. 32)

Recuerde que cada vez que vuelva a cargar el Programa 1 los parametros
seran los originales de fabrica, mientras que si carga el programa de usuario
(CONFIGURACION-OPCIONES-PROG USUARIO) obtendra los parametros
que usted modifico (Ver pag. 33).

No necesita cargar el programa de usuario cada vez que ponga en marcha el
equipo: se mantiene la configuracion que estaba en funcionamiento la ultima vez
que se desconectd la tension de alimentacion.

14
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PROGRAMAS DE USUARIO (2/3)
PROGRAMA 1:

Control de maximo, minimo y arranque.

RELE 1: Control de minimo y arranque.

ESTADO CONTACTO =ON
DEFINICION MODO TRABAJO = ——
VELOC.GIRO DETEC /MIN =90 rpm
VELOC.GIRO REPOS /MIN =100 rpm
TEMPORIZADOR DETECCION =0,5s
TEMPORIZADOR REPOSICION =0,5s
TEMPORIZADOR ARRANQUE =5,00s

>

ESTADO ALARMA = OFF
VELOC.GIRO MAXIMA = DESACTIVADO
VELOC.GIRO MINIMA =ACTIVADO
MODO DETECCION = RETARDADO
GAMA TIEMPO DETECCION = SEGUNDOS
MODO REPOSICION = RETARDADO
GAMA TIEMPO REPOSICION = SEGUNDOS
MODO ARRANQUE = RETARDADO
GAMA TIEMPO ARRANQUE = SEGUNDOS

RELE 2: Control de minimo.

ESTADO CONTACTO =ON ~EL
DEFINICION MODO TRABAJO = ——
VELOC.GIRO DETEC /MIN =90 rpm
VELOC.GIRO REPOS /MIN =100 rpm
TEMPORIZADOR DETECCION =0,5s
TEMPORIZADOR REPOSICION =0,5s

ESTADO ALARMA = OFF
VELOC.GIRO MAXIMA =ACTIVADO
VELOC.GIRO MINIMA = DESACTIVADO
MODO DETECCION = RETARDADO
GAMA TIEMPO DETECCION = SEGUNDOS
MODO REPOSICION = RETARDADO
GAMA TIEMPO REPOSICION = SEGUNDOS
MODO ARRANQUE =INSTANTANEO

RELE 3: Control de maximo y minimo.

ESTADO CONTACTO =ON
DEFINICION MODO TRABAJO = —————
VELOC.GIRO DETEC / MAX = 4500 rpm
VELOC.GIRO REPOS / MAX = 4400 rpm
VELOC.GIRO DETEC / MIN =90 rpm
VELOC.GIRO REPOS /MIN =100 rpm
TEMPORIZADOR DETECCION =0,5s
TEMPORIZADOR REPOSICION =0,5s

>

ESTADO ALARMA = OFF
VELOC.GIRO MAXIMA =ACTIVADO
VELOC.GIRO MINIMA =ACTIVADO
MODO DETECCION = RETARDADO
GAMA TIEMPO DETECCION = SEGUNDOS
MODO REPOSICION = RETARDADO
GAMA TIEMPO REPOSICION = SEGUNDOS
MODO ARRANQUE =INSTANTANEO

NOTA: Las opciones en cursiva

solo estan disponibles segun lo

establecido en DEFINICION MODO TRABAJO.

15
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PROGRAMAS DE USUARIO (3/3)

PROGRAMA 2: Control escalado de maximo

RELE 1: Control superior.

ESTADO CONTACTO =ON
DEFINICION MODO TRABAJO =
VELOC.GIRO DETEC / MAX = 4500 rpm
VELOC.GIRO REPOS / MAX = 4400 rpm
TEMPORIZADOR DETECCION =0,5s
TEMPORIZADOR REPOSICION =0,5s

RELE 2: Control medio.

—

>

ESTADO ALARMA = OFF
VELOC.GIRO MAXIMA =ACTIVADO
VELOC.GIRO MINIMA = DESACTIVADO
MODO DETECCION = RETARDADO
GAMA TIEMPO DETECCION = SEGUNDOS
MODO REPOSICION = RETARDADO
GAMA TIEMPO REPOSICION = SEGUNDOS

ESTADO CONTACTO
DEFINICION MODO TRABAJO = ———
VELOC.GIRO DETEC / MAX = 3000 rpm
VELOC.GIRO REPOS / MAX =2900 rpm
TEMPORIZADOR DETECCION =0,5s
TEMPORIZADOR REPOSICION =0,5s

=ON

RELE 3: Control inferior.

I

ESTADO ALARMA = OFF
VELOC.GIRO MAXIMA =ACTIVADO
VELOC.GIRO MINIMA = DESACTIVADO
MODO DETECCION = RETARDADO
GAMA TIEMPO DETECCION = SEGUNDOS
MODO REPOSICION = RETARDADO
GAMA TIEMPO REPOSICION = SEGUNDOS

ESTADO CONTACTO =ON
DEFINICION MODO TRABAJO = ————
VELOC.GIRO DETEC / MAX = 1500 rpm
VELOC.GIRO REPOS / MAX = 1400 rpm
TEMPORIZADOR DETECCION =0,5s
TEMPORIZADOR REPOSICION =0,5s

>

ESTADO ALARMA = OFF
VELOC.GIRO MAXIMA =ACTIVADO
VELOC.GIRO MINIMA = DESACTIVADO
MODO DETECCION = RETARDADO
GAMA TIEMPO DETECCION = SEGUNDOS
MODO REPOSICION = RETARDADO
GAMA TIEMPO REPOSICION = SEGUNDOS

NOTA: Las opciones en cursiva solo estan disponibles segun lo
establecido en DEFINICION MODO TRABAJO.

16
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PROGRAMACION AVANZADA

Si desea programar por su cuenta el modelo SHA, no es necesario que cargue
ningun programa. Configure los parametros a partir de las pantallas que aparecen
al poner el equipo en marcha por primera vez. Siga los siguientes consejos
antes de empezar a programar:

1 -

Determine qué accion realizara cada relé (Ej.: Controlar la maxima
velocidad de giro, el relé 1; el relé 2, ...).

Tenga en cuenta que varios relés pueden controlar la misma magnitud
(Ej.: Para establecer dos puntos de consigna para una minima velocidad
de giro, active la deteccion por minima velocidad de giro para los relés 1
y 2, estableciendo un valor distinto para cada uno de ellos).

Determine qué acciones tendran temporizacion (Ej.: 3 segundos al detectar
maxima velocidad de giro, 5 s al detectar minima velocidad de giro,...).

Empiece a programar. Recuerde que ciertas opciones estaran disponibles
segun lo que establezca en otras opciones previas. Acceda al menu
CONFIGURACION y seleccione RELE 1. Busque la pantalla DEFINICION
MODO TRABAJO y seleccionela. Active y desactive las opciones de las
pantallas de este menu segun su planteamiento previo. Si desea incorporar
temporizacion a la deteccion o a la reposicion, establezca las pantallas
MODO DETECCION o MODO REPOSICION como RETARDADO,
respectivamente. En la siguiente pantalla podra establecer las unidades de
tiempo para latemporizacion. Seleccione la pantalla RETORNO para volver
al menu anterior y establezca los valores de las opciones que haya activado
para RELE 1.

Proceda del mismo modo para el resto de relés, en el caso de que los vaya
a utilizar.

Consulte las paginas siguientes para conocer las diferentes opciones y
configuraciones que le ofrecen los modelos SHA.
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SHA

MENU DE CONFIGURACION
f1 1\
9 CONFIGURACION
RETORNO
» RELE 1
RELE 2 —— — 7]
L RELE 3 |
p A v . | ¢
£ CONFIGURACION | ¢ CONFIGURACION
RELE 1 RS485
» RELE 2 | | »oPCIONES
RELE 3 I BLOQUEO
LAZO 4-20mA | IDIOMA
A v | > A v g
3 CONFIGURACION | (7_CONFIGURACON
RELE 2 OPCIONES
> RELE 3 | | »BLOQUEO
LAZO 4-20mA | IDIOMA
RS485 | RETORNO
) AV | T a v .
* 4 CONFIGURACION | ¢ CONFIGURACION
RELE 3 | BLOQUEO
» LAZO 4-20mA | »IDIOMA
RS485 RETORNO
| OPCIONES I RELE 1
AV | i v
* (2 CONFIGURACION | | (2 CONFIGURACION
LAZO 4-20mA | IDIOMA
» RS485 | »RETORNO
OPCIONES | RELE 1
L BLOQUEO | RELE 2
I
I
| |
L ]
@ Es el menu principal desde el cual se accede ala configuracion
de todos los parametros que intervienen en el equipo. Se accede

al menu de configuracion desde las pantallas de estado al
pulsar el botdn “Enter”. También se llega a este menu ejecutando
las sucesivas opciones RETORNO desde cualquiera del resto
de mendus o pantallas.

* Estas opciones dependen del equipo escogido por lo que
pueden no estar disponibles en el que usted posee.



SHA

ESTADO DEL CONTACTO DEL RELE

=

>

e

IDIOMA
RETORNO
RELE 1
RELE 2

A v

CONFIGURACION )

RETORNO
RELE 1
RELE 2
RELE 3

A v

CONFIGURACION )

RELE 1
RELE 2
RELE 3
LAZO 4-20mAJ

A v

CONFIGURACION )

RELE 2
RELE 3
LAZO 4-20mA

RS485

A v

CONFIGURACION )

RELE 3
LAZO 4-20mA
RS485

— [ RELE 1| (1 CONTACTO)
ESTADO
- » RELE ON
—| CONTACTO o—|* RELE ON_
& RELE ON
~ x
p A v A v
; RELE 1 (2 CONTACTO)
DEFINICION
—o— MODO TRABAIO > RELE OFF
RELE ON
| \ | |
| P W .
| (3 RELE 1
| RETORNO
_._
|
| )
|
|
| ol
/

Las informaciones existentes en esta pagina y en las
sucesivas referidas de la configuracion de RELE 1, son
extensivas a RELE 2 y a RELE 3, siendo necesario
configurar los parametros de cada relé independientemente.

El estado del contacto del relé (OFF/ON) indica la posicion
en que se encuentran los contactos del relé cuando el equipo
se pone en marcha. Determine el estado del relé segun la
maniobra que necesite realizar.
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SHA

ESTADO DEL RELE EN ALARMA

» RETORNO
RELE 1
RELE 2

A v

("{ CONFIGURACION )
RETORNO

» RELE 1
RELE 2

| RELE 3

A v
("2 CONFIGURACION )
RELE 1
» RELE 2
RELE 3
LAZO 4-20mA
G )
A v
('3 CONFIGURACION
RELE 2
» RELE 3
LAZO 4-20mA
| Rs485
A v
4 CONFIGURACION
RELE 3
» LAZO 4-20mA
RS485

-

J

—
IDIOM

Se entiende como “situacion de alarma” aquella en la que se
ha producido un error en la memoria interna del equipo o en
cualquier otro componente que altera el normal funciona-
miento del mismo.

Puesto que el equipo podria quedar con informacion
contradictoria, mediante esta opcion se puede establecer
el estado de los contactos del relé cuando se produzcan

2
3]

RELE 1

ESTADO
CONTACTO

RELE ON

A v

N~

RELE 1

v

DEFINIAON
MODO TRABAIO

J

A v

RELE 1

RETORNO

o—

dichas circunstancias.

(1 MODO RELE 1)

ESTADO
ALARMA

aRELE OFF
=
A v
¢ MODO RELE 1

VELOC.GIRO
MAXIMA

a DESACTIVADO

A v
(2 MODO RELE 1

VELOC.GIRO
MINIMA

/\/

(1 ALARMA )
» RELE ON
RELE OFF

. J
A v

(2 ALARMA )
» RELE OFF
RELE ON

. J




SHA

VELOCIDAD DE GIRO MAXIMA Y/O MiNIMA (1/2)

o~ — [4 RELE 1 (1 MODO RELE 1 3VELOC.GIRO MAX)
—T IDIOMA ESTADO __@—»| ESTADO ,

» RETORNO — | CONTACTO ALARMA » DESACTIVADO
RELE 1 ACTIVADO
RELE 2 BRELE OFF & RELE OFF

- & J & J

A v A v A v A v

(3 CONFIGURACION | (2 RELE 1) (3 MODO RELE 1) (\VELOC.GIRO MAX)
RETORNO DEFINICION VELOC. GIRO

» RELE 1 —o— MODO TRABAIO | MAXIMA ——e- |» ACTIVADO
RELE 2 DESACTIVADO

| RELE 3 L ) & DESACTIVADO | § )

e A y N\ | A v ( A y N\

2 CONFIGURACION | (3 RELE 1 3 MODO RELE 1
RELE 1 | RETORNO VELOC. GIRO

» RELE 2 —o— MINIMA —e
RELE 3 |

| LAZO 4-20mA | | |5 DESACTIVADO |

s A A4 B\ | A v (5 N

3 CONFIGURACION | 4 MODO RELE 1 2VELOC.GIRO MIN
RELE 2 N RETORNO

» RELE 3 —e » DESACTIVADO
LAZO 4-20mA ACTIVADO

| RS485 L )

A v A v

4 CONFIGURACION ('VELOC.GIRO MIN)
RELE 3

» LAZO 4-20mA » ACTIVADO

ﬂss\// DESACTIVADO

- = J
@ Para que el relé actue cuando el equipo lea una determinada

Activacion Velocidad de giro maxima y/o minima, establezca las
respectivas opciones como ACTIVADO.
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VELOCIDAD DE GIRO MAXIMA Y/O MiNIMA (2/2)

Condiciones
previas

®

22

—T IDIOM

»RETORNO
RELE 1
RELE 2

A v

(1 CONFIGURACION |
RETORNO

»RELE 1
RELE 2

| RELE 3

(- A v N
5 CONFIGURACION
RELE 1

»RELE 2
RELE 3

| LAZO 4-20 mA |

(- A v B
3 CONFIGURACION
RELE 2

»RELE 3
LAZO 4-20 mA

| RS485

A v

3 CONFIGURACION
LAZO 4-20 mA
»RS485

| CONTACTO

Permite establecer los valores de deteccion y de reposicion
por velocidad de giro maxima y/o velocidad de giro minima.

OPCIONES -

! RELE 1
ESTADO

&6 RELE ON
A v
2 RELE 1

DEFINICION
MODO TRABAIO

(- A v Y
2 RELE 1

VELOC.GIRO
DETEC/MAX

44500. 1)

(4

; RELE 1 |
VELOC.GIRO
REPOS/MAX

< 4400...,

2 RELE 1

RETORNO

- o—

DETEC/MAX)
* 9999

4500. «on

+ 4400
U

)

REPOS/MAX |
* 4500

4400. .n

)

VELOC. GIRO MAXIMA = [ ACTIVADO ]
VELOC.GIRO MINIMA = [ ACTIVADO ]

El valor de reposicion debe ser
siempre inferior o igual al de
deteccion.

Ajuste
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TEMPORIZACION ALA DETECCION Y/O REPOSICION (1/3)

_ ; RELE 1 I MODO RELE 1 (1 MODO DETEC)
—T IDIOM ESTADO ESTADO .

» RETORNO —>| CONTACTO " | ALARMA » INSTANTANEO
RELE 1 RETARDADO
RELE 2 & RELE ON )

A v A v b A v

(4 CONFIGURACION | B RELE 1) | (3 MoDO DETEC)
RETORNO DEFINICION B P ey

» RELE 1 ——e-| | MODO TRABAIO| ¢_ \léﬁ',\]?hf;\ VIENTO » RETARDADO
RELE 2 ) INSTANTANEO
RELE 3 | BDESACTIVADO

Y W | a v AV h ’

(3 CONFIGURACION ) BRE RELE 1 (¢ MODO RELE 1 )
RELE 1 | | VELOC.GIRO MODO o
» RELE 2 — @ DETEC/MAX DETECCION
RELE 3 N B
| LAZO 4-20 mA| | — 5 INSTANTANEO |
AV . | AV
(3 CONFIGURACION | (2 MODO RELE 1 ) (1 MODO REPOS)
RELE 2 | MODO e

» RELE 3 —® REPOSICION » INSTANTANEO
LAZO 4-20 mA RETARDADO
RS485 & INSTANTANEO

- J = J J
A v A v A v

3 CONFIGURACION ¢ MODO RELE 1 (2 MODO REPOS)
LAZO 4-20 mA RETORNO

»RS485 » RETARDADO
OPCIONES | _ INSTANTANEO

—_— ) )
@ Para incorporar temporizacion a la deteccion y/o a la
reposicion, las opciones MODO DETECCION y/o MODO

REPOSICION deben establecerse como RETARDADO. El

relé no actuara hasta que la sefial se mantenga (en la

deteccidn) y/o se pierda (en la reposicién) durante un tiempo
Activacion superior al ajustado.
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TEMPORIZACION ALA DETECCION Y/O REPOSICION (2/3)

o~ — [} RELE 1) } MODO RELE 1) (1 GAMA TIEMPO
—T IDIOMA ESTADO ESTADO
» RETORNO —| CONTACTO ®—| ALARMA —» [» SEGUNDOS
| RELE 2 B RELE OFF | HORAS
(1 CONFIGURACION ) (3 RELE 1) Novo T~ (7 GAMA TIEMPO)
RETORNO DEFINICION DETECCION
> RELE 1 —®- | MODO TRABAIO B RETARDADO » MINUTOS
RELE 3 | A__Y SECUNDOS
Sl T (4 MODO RELE 1) e
(5 CONFIGURACION | | |2 RELE 1 o ol [1GAMA TIEMPO]
RELE 1 | | VELOC.GIRO —*
- I e R U 9
_ A v
L LAZ:J 4-2v0 mA ) : G 1A5§O s (% MODO RELE 1) : | MINUTOS
(3 CONFIGURACON | | 4 RELE 1) NEOSICION |
RELE 2 | | VELOCGIRO |
’EEIZJ(E) i 20 mA_. REPOS/MAX & RETARDADO |
R5485 s 4.00. R AN
Y — v ¢ MODO RELE 1 |
(= CONFIGURACION ) (E RELE 1 GAMA TIEMPO o
LAZO 4-20 mA RETORNO RERQSICION
e Es & SEGUNDOS
- (& J 7
! _MODO RELE 1
RETORNO

Las gamas de temporizacién para la deteccién y/o
reposicion pueden establecerse como SEGUNDOS,
Gamas MINUTOS u HORAS.

®
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TEMPORIZACION ALADETECCION Y/O ALAREPOSICION (3/3)

_— ] RELE 1
IDIOMA ESTADO
» RETORNO CONTACTO
RELE 1
RELE 2 GRELE ON
A v A v
(1 CONFIGURACION z RELE 1
RETORNO DEFINICION
» RELE 1 Y MODO TRABAJO
RELE 2 |
| RELE 3 | )
p A v | A v
2 CONFIGURACION | € RELE 1) (" DETECCION )
RELE 1 | TEMPORIZADOR %9999
» RELE 2 — e DETECCION |—eo—
RELE 3 | 0050 s
_wzos20m | & 0.50;] 00l
(- A v N | ( A v e B
3 CONFIGURACION BE RELE 1) REPOSICION
RELE 2 | TEMPORIZADOR *99.99
»RELE 3 —® REPOSICION —e@—
LAZO 4-20 mA 0050 s
RS485 o O 50 S £0.0
\ J § J & J
- AV A Vv
9 CONFIGURACION 5 RELE 1
RELE 3 RETORNO
»LAZ0 4-20 mA
B R P
/
J
@ Permite establecer el tiempo exacto para la deteccion y/o
para la reposicion.

El rango de tiempo oscila entre los siguientes margenes,
en funcion de la gama seleccionada previamente:
- 0,01..99,99 SEGUNDOS
- 0,01..99,99 MINUTOS
Tiempo - 0,1..999,9 HORAS
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TEMPORIZACION ARRANQUE (1/3)

_ 5 RELE 1 I MODO RELE 1)
—T IDIOVA—"] ESTADO ESTADO
» RETORNO —| CONTACTO ——| ALARMA
RELE 1 -
RELE 2 @ RELE ON —
A v A v
(1 CONFIGURACION ) (2 RELE 1) -
RETORNO DEFINICION —T VELOC.GIRO
» RELE 1 —e- | MODO TRABAIO| ¢ MINIMA
RELE 2
| RELE 3 | K ) & ACTIVADO
Gt | e A Y 1 ARRANQUE)
2 CONFIGURACION E RELE 1 > MODO RELE 1 ; Q
RELE 1 | | VELOC.GIRO MODO | e
» RELE 2 —0—| DETEC/MAX ARRANQUE » INSTANTANEO
RELE 3 |~ RETARDADO
| LAZO 4-20 mA | — 5 INSTANTANEO | L )
PR S A | AV AV __
3 CONFIGURACION | & MODO RELE 1 2 ARRANQUE
EEIEE g o RETORNO » RETARDADO
, L
LAZO 4-20 mA INSTANTANEO
| RS485 \ )
A v
¢ CONFIGURACION
LAZO 4-20 mA
»RS485
OPCIONES
L—

Condiciones VELOC. GIRO MINIMA = [ ACTIVADO ]
previas

Para incorporar temporizacién de arranque la opcion MODO
@ ARRANQUE debe establecerse como RETARDADO.
Al accionar el pulsador de arranque (Y4-Z1), el contacto
del relé se situa en el estado definido en la opcion ESTADO
Activacion CONTACTO durante el tiempo ajustado (pags. 27 y 28).

Transcurrido el tiempo de arranque, el equipo utiliza los
A parametros que hayan sido definidos para las distintas
funciones de control.



SHA

TEMPORIZACION ARRANQUE (2/3)

/

A/
IDIOMA

» RETORNO
RELE 1
RELE 2
A v
! CONFIGURACION )
RETORNO
» RELE 1
RELE 2
| RELE 3
A v
(2 CONFIGURACION
RELE 1
» RELE 2
RELE 3
LAZO 4-20 mA|
A v
(3 CONFIGURACION
RELE 2
»RELE 3
LAZO 4-20 mA
| Rs485
A v
= CONFIGURACION
LAZO 4-20 mA
»RS485
OPCIONES

J

®

Las gamas de temporizacién para el arranque pueden

//\/

(1

7 RELE 1

ESTADO
CONTACTO

| RELE OFF
A v
(3 RELE 1)

DEFINICION
MODO TRABAJO

- J

A v
3 RELE 1

VELOC.GIRO
DETEC/MIN

REPOSICION
E 5000 S
A v
(7 RELE 1)
RETORNO

(1 MODO RELE 1)

ESTADO
ALARMA

& RELE ON
( A v R
; MODO RELE 1

VELOC.GIRO
MAXIMA

ARRANQUE

@ RETARDADO

( A v 1\
¢ MODO RELE 1
GAMA TIEMPO
ARRANQUE

B SEGUNDOS
A v
(¢ MODO RELE 1)

MODO
DETECCION

/\//

/\//
MODO

(1 GAMA TIEMPO

» SEGUNDOS
MINUTOS
L HORAS

A v
(2 GAMA TIEMPO)

» MINUTOS
HORAS
| SEGUNDOS

A v
(3 GAMA TIEMPO)

» HORAS
SEGUNDOS

//\//

| MINUTOS

Gamas establecerse como SEGUNDOS, MINUTOS u HORAS.
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TEMPORIZACION ARRANQUE (3/3)

¢ RELE 1
ESTADO
CONTACTO
GRELE ON
/V A v
({ CONFIGURACION : RELE 1
RETORNO DEFINICION
» RELE 1 — e MODO TRABAIO
RELE 2 | -
| RELE 3 |~
A v N |
5 CONFIGURACION |
RELE 1 —
> RELE 2 e/~ VELOC.GIRO
RELE 3 | REPOS/MIN
| LAZO 4-20 mA) |
p A v N | ) AV
3 CONFIGURACION BE RELE 1 ARRANQUE
RELE 2 N TEMPORIZADOR *393.99
»RELE 3 —® ARRANQUE (—o—
LAZO 4-20 mA 05.00;
L RS485 ) \E 5.00 S) +0.01
i AV AV
9 CONFIGURACION 6 RELE 1
RELE 3 RETORNO
»LAZO 4-20 mA
ﬂs\//
/
@ Permite establecer el tiempo exacto para la temporizacion
durante el arranque.

El rango de tiempo oscila entre los siguientes margenes,
en funcion de la gama seleccionada previamente:
- 0,01..99,99 SEGUNDOS
- 0,01..99,99 MINUTOS
Tiempo - 0,1..999,9 HORAS
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LAZO 4-20 mA

_——TRELET—T
» RELE 2
RELE 3
LAZO 4-20mA |
A v .
3 CONFIGURACION (1 LAZO 4-20mA) VALOR 4mA
RELE 2 —| VALOR 4mA *9999
» RELE 3 - o— 3
LAZO 4-20mA rpm
RS485 3rpm +3
J \\ J = J
A v pu A v

5 CONFIGURACION | { LAZO 4-20mA) VALOR 20mA|
RELE 3 VALOR 20mA *9999

LAZO 4- A —e- — ®—
" oags COmAe 9999..
*3

L OPCIONES ) G 9999rpmj L )
A v

A v
5 CONFIGURACION (3 LAZO 4-20mA
LAZO 4-20mA RETORNO
»RS485
OPCIONES
BLOQUEO

A v
§ CONFIGURACION

RS485
»OPCIONES
BLOQUEO

Ve

Ve

@ Esta opcion permite definir los margenes de trabajo para el
lazo de corriente de 4-20 mA. Es necesario establecer por
separado un contravalor para 4 mA y otro para 20 mA. Se
puede invertir el sentido del lazo de corriente estableciendo
Ajuste a4 mA un contravalor mas alto que a 20 mA.

A Esta caracteristica es exclusiva de los modelos con este
método de comunicacion.
Consulte el conexionado en la pagina 47.
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SHA

RS485

A\/(
RELE 3

»LAZO 4-20mA
RS485
OPCIONES

A v

f5 Y
3 CONFIGURACION
LAZO 4-20mA

»RS485
OPCIONES

| BLOQUEO

A v

(¢ CONFIGURACION
RS485

»OPCIONES

BLOQUEO

RS485 )

ID. NODO

J

1

RS485

RETORNO

—@—

ID. NODO

*31

i

001

Es posible comunicar el modelo SHA con un ordenador via
al puerto serie RS232 para su programacion remota o para
procesar los datos que genera.

Mediante la opcidon RS485 pueden conectarse hasta 31
aparatos en la misma red pudiendo ser iguales o distintos
entre ellos. A cada aparato se le ha de asignar un nodo
identificativo distinto.

Es imprescindible emplear el convertidor RS232 - RS485
(referencia SBAZ).

Para mas informacion relativa a la programacion mediante
PC, consulte el manual deCom.

Esta caracteristica es exclusiva de los modelos con este
método de comunicacion.
Consulte el conexionado en la pagina 48.



SHA

MENU OPCIONES

— (1 OPCIONES )
LAZO 4-20 mA RETORNO
> RS485 »GUARDAR PROG
OPCIONES PROG USUARIO
| BLOQUEO | | PROGRAMA 1

A v A v
('§ CONFIGURACION ) (2 OPCIONES )
RS485 GUARDAR PROG
» OPCIONES |—@ »PROG USUARIO
BLOQUEO PROGRAMA 1
| IDIOMA | PROGRAMA 2
A v A v
('3 CONFIGURACION ) (3 OPCIONES )
OPCIONES PROG USUARIO
» BLOQUEO » PROGRAMA 1
%/ PROGRAMA 2
— VER PANTALLA
. A v J
(& OPCIONES )
PROGRAMA 1
» PROGRAMA 2
VER PANTALLA
PANT USUARIO
. A v J
(3 OPCIONES )
PROGRAMA 2
» VER PANTALLA
PANT USUARIO
FABRICA
h A v
('  OPCIONES )
VER PANTALLA
»PANT USUARIO
FABRICA
RETORNO
- A v
I OPCIONES
PANT USUARIO
» FABRICA
RETORNO
GUARDAR PROG
. A v J
(8 OPCIONES )
FABRICA
»RETORNO

GUARDAR PROG
PROG USUARIO

Mediante el menu de opciones se configuran aquellos
@ parametros que no son basicos para el funcionamiento del
equipo.

También se accede a pantallas de caracter informativo.
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SHA

GUARDAR PROGRAMA

(1

_ ! OPCIONES) (1 GUARDAR PROG)
— LAZO 4-20 mA RETORNO
» RS485 » GUARDAR PROG__@_ | »NO

OPCIONES PROG USUARIO Sl
BLOQUEO L PROGRAMA 1 L )

A v A v g A v
('§ CONFIGURACION | (2 OPCIONES) (2 GUARDAR PROG)
RS485 GUARDAR PROG
» OPCIONES | —® » PROG USUARIO > S|
BLOQUEO PROGRAMA 1 NO

IDIOMA PROGRAMA 2
- AN J

J

A v g A v N
7 CONFIGURACION 3  OPCIONES
OPCIONES PROG USUARIO
» BLOQUEO » PROGRAMA 1
IDIOMA PROGRAMA 2
L VER PANTALLA
. A v J
(¢ OPCIONES)
PROGRAMA 1
» PROGRAMA 2
VER PANTALLA
| PANT USUARIO
A v
5§ OPCIONES
PROGRAMA 2
» VER PANTALLA|
PANT USUARIO
FABRICA

A v

(¢ OPCIONES )
VER PANTALLA

» PANT USUARIO
FABRICA
RETORNO

A v
(7 OPCIONES)

PANT USUARIO
» FABRICA
RETORNO
GUARDAR PROG
. A v J
(8 OPCIONES )
FABRICA
»RETORNO
GUARDAR PROG
| PROG USUARIO

AN

@ Almacena los cambios que se han realizado hasta el
momento en los distintos parametros y opciones. Cada vez
que se ejecuta GUARDAR PROGRAMA se sobreescriben

los valores existentes en el programa de usuario.

A Encontrara mas informacion relativa a los programas de
usuario en las paginas 14..16.



SHA

PROGRAMAS DE USUARIO
— 1 OPCIONES (1 PROG USUARIO)
— T LAZO 4-20 mA RETORNO
» RS485 » GUARDAR PROG » NO
OPCIONES PROG USUARIO S
BLOQUEO PROGRAMA 1 \
A vV A v AV
' CONFIGURAGON (2 OPCIONES) 2 PROG USUARIO
RS485 GUARDAR PROG
» OPCIONES Y »PROG USUARIO —e » Sl
BLOQUEO PROGRAMA 1 NO
IDIOMA PROGRAMA 2
T a v a2 v - g
(3° CONFIGURACON (3 OPCIONES
OPCIONES PROG USUARIO
» BLOQUEO » PROGRAMA 1
IDIOMA s PROGRAMA 2
I e VER PANTALLA
h A v
(& OPCIONES
PROGRAMA 1
» PROGRAMA 2
VER PANTALLA
PANT USUARIO

S

A v

(3 OPCIONES
PROGRAMA 2

» VER PANTALLA
PANT USUARIO
FABRICA

A v
(8 OPCIONES
VER PANTALLA
» PANT USUARIO
FABRICA
RETORNO
- A v
(1 OPCIONES
PANT USUARIO
» FABRICA
RETORNO
GUARDAR PROG
- A v
(2 OPCIONES
FABRICA
»RETORNO
GUARDAR PROG
PROG USUARIO

.

@ Carga en memoria el programa que se haya almacenado
en la opcidn “GUARDAR PROGRAMA” , pasando a ser el
programa de trabajo. Cada vez que se ejecuta esta opcion

se sobreescriben los valores existentes en la memoria.

A Encontrara mas informacion relativa a los programas de
usuario en las paginas 14..16.



SHA

PROGRAMAS 1y 2

_— _— (1 OPCIONES)
| LAZO 4-20mA RETORNO
» RS485 » GUARDAR PROG
OPCIONES PROG USUARIO
BLOQUEO PROGRAMA 1
A v T a v
§ CONFIGURACION (3 OPCIONES)
RS485 GUARDAR PROG
» OPCIONES —@ »PROG USUARIO
BLOQUEO PROGRAMA 1
IDIOMA PROGRAMA 2
(. J
A v A v
SCONFIGURACION\ (3 OPCIONES ) (; PROGRAMA 1\
OPCIONES PROG USUARIO
» BLOQUEO » PROGRAMA 1 —e——|>NO
IDIOMA - PROGRAMA 2 Sl
— VER PANTALLA |
- J -
. AV N | ) AV .
2 OPCIONES | [;_PROGRAMA 1
PROGRAMA 1
»PROGRAMA 2 | ol |,
VER PANTALLA NO
PANT USUARIO
(. J .
A v
B OPCIONES)
PROGRAMA 2
» VER PANTALLA
PANT USUARIO
FABRICA
) A v
(¢ OPCIONES)
VER PANTALLA
» PANT USUARIO
FABRICA
RETORNO
- A v J
4 OPCIONES
PANT USUARIO
» FABRICA
RETORNO
GUARDAR PROG
- A v J
H OPCIONES
FABRICA
»RETORNO
GUARDAR PROG
PROG USUARIO
@ Carga en memoria el programa seleccionado, pasando a
ser el programa de trabajo.
Cada vez que se ejecuta esta opcion se sobreescriben los
valores existentes en la memoria.
A Encontrard mas informacion relativa a los programas de

usuario en las paginas 14..16.
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VER PANTALLA

_—~— — 1 OPCIONES ) (1 VER PANTALLA
LAZO 4-20mA RETORNO
» RS485 »GUARDAR PROG —>|> PANT USUARIO
OPCIONES PROG USUARIO VELOC.GIRO
BLOQUEO PROGRAMA 1
A v Y 4 AV
(4 CONFIGURACION | (2 OPCIONES ) (3 VER PANTALLA
RS485 GUARDAR PROG
» OPCIONES —@® »PROG USUARIO »VELOC.GIRO
BLOQUEO PROGRAMA 1 PANT USUARIO
IDIOMA PROGRAMA 2
A v A v
1o CONFIGURACION i OPCIONES )
OPCIONES PROG USUARIO
» BLOQUEO » PROGRAMA 1
)LO.MA\// PROGRAMA 2
- VER PANTALLAJ

-

J -

J .

A v

4 OPCIONES )
PROGRAMA 1
» PROGRAMA 2

VER PANTALLA
PANT USUARIO

J

A v

(5 OPCIONES )
PROGRAMA 2

» VER PANTALLA —@—
PANT USUARIO
FABRICA

A v
§  OPCIONES)
VER PANTALLA
»PANT USUARIO
FABRICA
RETORNO

A v
4 OPCIONES)
PANT USUARIO
» FABRICA
RETORNO
GUARDAR PROG
J

A v
8 OPCIONES )
FABRICA
»RETORNO
GUARDAR PROG
PROG USUARIO

- J

-

-

J

-

@ Esta opcidon permite establecer cual sera la pantalla por
defecto en el menu de pantallas de estado (modo normal
de trabajo).
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EDITAR PANTALLADE USUARIO

(1

— 8 OPCIONES (_12 EDITAR PANT
LAZO 4-20mA RETORNO
»RS485 » GUARDAR PROG —| » NO
OPCIONES PROG USUARIO Sl
L BLOQUEO ) L PROGRAMA 1 L )
e A y N A v N ( A M h
§ CONFIGURACION (5 OPCIONES 5 EDITAR PANT PANT USUARIO
RS485 GUARDAR PROG
» OPCIONES —— ®—| »PROG USUARIO » Sl ——@—>
BLOQUEO PROGRAMA 1 NO
L IDIOMA ) L PROGRAMA 2 )

A v A v
(3

(7 CONFIGURACION ) I OPCIONES

OPCIONES PROG USUARIO
»BLOQUEO » PROGRAMA 1

| DloMA |~ PROGRAMA 2
— | VER PANTALLA |
A v
(¢ OPCIONES )
PROGRAMA 1
» PROGRAMA 2

VER PANTALLA
| PANT USUARIO|
A v
(% OPCIONES
PROGRAMA 2
» VER PANTALLA

PANT USUARIO
| FABRICA
A v
(§  OPCIONES |
VER PANTALLA
»PANT USUARIO |_¢
FABRICA
| RETORNO
A v
(7 OPCIONES)
PANT USUARIO
» FABRICA
RETORNO
| GUARDAR PROG|
A v
(2 OPCIONES
FABRICA
»RETORNO
GUARDAR PROG
| PROG USUARIO |

En esta pantalla se puede editar cualquier texto identificativo
@ del aparato.
Se pueden emplear 4 lineas de 13 caracteres cada una.
Para saber los caracteres que se pueden usar yla manera
de editarlos, ver el apartado “1.2 PANTALLA USUARIO” .
(Ver pagina 8).
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INFORMACION DE MODELO Y VERSION

_—~_ ____— [5_ OPCIONES)
LAZO 4-20mA RETORNO

»RS485 » GUARDAR PROG
OPCIONES PROG USUARIO

| BLOQUEO | PROGRAMA 1

A v N A v

(§ CONFIGURACION 2 OPCIONES
RS485 GUARDAR PROG

» OPCIONES |—e »PROG USUARIO
BLOQUEO PROGRAMA 1

| IDIOMA | PROGRAMA 2 |

J

A v A v
(3

] CONFIGURACION 3  OPCIONES )

OPCIONES PROG USUARIO
» BLOQUEO » PROGRAMA 1

_loiowA |~ PROGRAMA 2
— VER PANTALLA
. A v J
(8 OPCIONES )
PROGRAMA 1
» PROGRAMA 2

VER PANTALLA
| PANT USUARIO
A v
(3 OPCIONES )
PROGRAMA 2
» VER PANTALLA
PANT USUARIO
FABRICA
A v
(¢ OPCIONES (3 FABRICA ) INFORMACION
VER PANTALLA RETORNO MODELO
»PANT USUARIO » VERSION @ —| SHA93A00010K
FABRICA REFRESCO VERSION
RETORNO | FUERA LIMITES 0000000512
A v A v
(T OPCIONES) 2 FABRICA )
PANT USUARIO VERSION
» FABRICA e » REFRESCO
RETORNO FUERA LIMITES|
| GUARDAR PROG| | RETORNO

A v A v
(8 OPCIONES ) (3 FABRICA )
FABRICA REFRESCO
»RETORNO » FUERA LIMITES
GUARDAR PROG RETORNO

PROG USUARIO VERSION
(. J -

@ Acceda a esta opcion si desea conocer la referencia exacta
del aparato y la version del software que incorpora.
Esta es una pantalla informativa que no permite ser
modificada. Se encuentra activa durante 3 segundos y
retorna automaticamente a la pantalla precedente
transcurrido dicho tiempo.
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REFRESCO DE PANTALLA
— (L OPCIONES)
— LAZO 4-20mA RETORNO
»RS485 » GUARDAR PROG
OPCIONES PROG USUARIO .
BLOQUEO PROGRAMA 1 i FABRICA
AV —a v RETORNO
§ CONFIGURACION | (2 OPCIONES) I »\éEEEIEoslgO
RS485 GUARDAR PROG
>» OPCIONES  |-®— |»PROG USUARIO o Fi HliEs)
BLOQUEO PROGRAMA 1 A vV - . - N
| IDIOMA ) PROGRAMA 2 : FABRICA ! REFRESCO 5 REFRESCO
AV —a v VERSION REFRESCO 8/s
J CONFIGURACION | (3 OPCIONES) ’EEEEESEI% ITES_._’ PANTALLA  —e—|»> ys
OPCIONES PROG USUARIO _ s
» BLOQUEO » PRQGRAMA 1 | | (_RETORNO | B 2/s ) s
IDIOMA . — AV AV AV
—_— — | FABRICA {  REFRESCO 7 REFRESCO
—T T~ REFRESCO RETORNO 1/s
»PANT USUARIO »FUERA LIMITES »2/s
FABRICA RETQRNO 4/s
RETORNO - — ) | 8/s ]
A v A v
(7 OPCIONES) i REFRESCO
PANT USUARIO 2/s
» FABRICA o > 4/s
RETORNO 8/s
GUARDAR PROG | 1/s
A v A v
(- OPCIONES) 4 REFRESCO
FABRICA 4/s
»RETORNO » 8/s
GUARDAR PROG 1/s
PROG USUARIO | 2/s )
@ Se define como el tiempo de regeneracion de la informacién
mostrada en el LCD y afecta unicamente a las pantalllas
de estado.

El valor indica las veces que la pantalla se regenera cada
segundo. Asi, con el valor 1/s la pantalla se regenera 1 vez
cada segundo, y con el valor 8/s lo hace 8 veces cada
segundo.
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FUERADE LIMITES

(= OPCIONES) A FABRICA
— T LAZO 4-20mA RETORNO RETORNO
»RS485 »GUARDAR PROG » VERSION
OPCIONES PROG USUARIO REFRESCO
| BLOQUEO FUERA LIMITES
A v N A v
§ CONFIGURACION Ty : FABRICA
RS485 —VER PANT, VERSION
» OPCIONES | @ » PANT USUARIO » REFRESCO
BLOQUEO FABRICA FUERA LIMITES
| IDIOMA RETORNO | RETORNO
A v A v A v
7 CONFIGURACION (7 OPCIONES) (3 FABRICA | ! VEL.GIRO MAX
OPCIONES PANT USUARIO REFRESCO
» BLOQUEO » FABRICA —®—|» FUERALIMITES |e—| 9999 o
/IDJ.%// RETORNO RETORNO 0 9999
_— L GUARDAR PRO(i L VERSION ) ————
p A v . A v
§  OPCIONES i FABRICA
FABRICA FUERA LIMITES
»RETORNO » RETORNO
GUARDAR PROG VERSION
PROG USUARIO REFRESCO

Mediante esta opcion es posible visualizar el valor mas alto
de los que se han registrado desde la primera ocasion en
que el equipo se puso en marcha. Un valor superior al que
esta almacenado sobrescribe éste. La magnitud que se
controla es la velocidad de giro.

Los valores almacenados no dependen de los margenes
de trabajo del equipo pudiendo ser mas elevados que éstos.
Si un valor sobrepasa la capacidad de visualizacion del
equipo, éste mostrara el texto 99.99.

Esta pantalla es de caracter informativo por lo que dichos
valores no pueden ser modificados.

39



40

SHA

BLOQUEO DE PARAMETROS
(7 BLOQUEO | 1 BLOQUEO )
A —~—T BLOQUEO
» OPCIONES PARAMETROS | @ —|» ACTIVADO
BLOQUEO DESACTIVADO
IDIOMA i DESACTIVADO L )
AV —a v AV
; CONFIGURACION ; BLOQUEO 5 BLOQUEO
OPCONES RETORNO
» BLOQUEO —@ » DESACTIVADO
IDIOMA ACTIVADO
RETORNO L )
) A v
$ CONFIGURACON
BLOQUEO
» IDIOMA
m//
@ Todos los parametros del equipo pueden bloquearse a fin
de que no se puedan modificar de forma accidental.

En el LCD el estado de los parametros se indica con los
simbolos siguientes:

- Parametros bloqueados: g

- Parametros desbloqueados:

A

- RELE 1
Es posible modificar el valor de un parametro | TEMPORIZaDOR | 3s

o . DETECCION —o s

que esta bloqueado sin tener que acceder a 05.20 — DETECCION
. . 7 . *99.

la secuencia anterior. Para ello, una vez > 05.205

situados en la pantalla que muestra el )

+0.00
\

parametro cuyo valor se ha de modificar, A v
mantener pulsado el boton @ durante 3 [ DETECCION

*99.99
segundos para acceder a la pantalla de

cambio de valor. ~ TEMPORIZADOR

*0.00
\

- RELE 1 f 06.00s

Una vez validado el cambio se retorna a la | DETECCON
pantalla procedente quedando el parametro |& 06.005
blogueado nuevamente.
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IDIOMA
- ; IDIOMA | (1 SELECCIONADO |
—T OPCIONES ™ SELECCIONADO CATALA
» BLOQUEO | e—|» ESPANOL
IDIOMA ENGLISH
RETORNO | BESPANOL ) | FRANGAIS
A v g A v A v
(3 CONFIGURACION ) ; IDIOMA ) (2 SELECCIONADO )
BLOQUEO RETORNO ESPANOL
» IDIOMA o » ENGLISH
RETORNO FRANCAIS
RELE 1 | CATALA
T a v AV
3 CONFIGURACION ) (3 SELECCIONADO |
IDIOMA ENGLISH
» RETORNO » FRANCAIS
RELE 1 CATALA
RELE 2 ) L ESPANOL
h A v
(4 SELECCIONADO)
FRANCAIS
» CATALA
ESPANOL
ENGLISH
G J
@ El modelo SHA incorpora cuatro idiomas distintos con los
que mostrar los textos en pantalla. Tres de ellos estan

siempre presentes en todos los equipos: Espariol, Inglés y
Francés, siendo el cuarto opcional, bajo pedido.
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Funciones complementarias (1/4)

(O

CONTACTO AUXILIAR

Los relés que no quedan relacionados con ninguna magnitud
pueden ser utilizados para realizar funciones comple-
mentarias.

(1 (1

] RELE 1) ] CONTACTO)

e
—T IDIOM ESTADO

» RETORNO - » RELE OFF
RELE | —| CONTACTO o— RELE ON

L RELE 2 ) 8 RELE OFF

-

A v A v A v
(2

(1 CONFIGURACION ) : RELE 1 2 CONTACTO)

RETORNO DEFINICION

» RELE 1 —®— MODO TRABAIO » RELE ON P
RELE 2 RELE OFF

L RELE 3
A \4

A v
(3 RELE 1
RETORNO

(2 CONFIGURACION
RELE 1

|
|
|
» RELE 2 | o
RELE 3 |
| LAZO 4-20mA | |
A v |
('3 CONFIGURACION |
RELE 2
» RELE 3 o
LAZO 4-20mA
| Rs485
A v
(4 CONFIGURACION )
RELE 3
» LAZO 4-20mA

msass | -
—

Condiciones ESTADO CONTACTO =[ RELE ON ]

®

42

previas VELOC.GIRO MAXIMA = [ DESACTIVADO ]
VELOC.GIRO MINIMA = [ DESACTIVADO ]
MODO DETECCCION =[ ANULADO ]
MODO REPOSICION =[ ANULADO ]

Al conectar la tension de alimentacion el contacto se activara
instantaneamente y permanecera en este estado hasta que
se desconecte la tension de alimentacion.
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Funciones complementarias (2/4) TEMPORIZACION ALA CONEXION

1 ™\
— ! RELE 3
— | IDIOMA ESTADO
» RETORNO —| CONTACTO
RELE 1
RELE 2 @ RELE OFF
A v A v
("} CONFIGURACION : RELE 3
RETORNO DEFINICION
» RELE 1 —®— MODO TRABAIO
RELE 2
| RELE 3 |
A v | A v
5 CONFIGURACION | (i RELE 3 DETECCION
RELE 1 | TEMPORIZADOR *9999
» RELE 2 —@— DETECCION ——eo—
RELE 3 | 200 02.00
LAZO 4-20mA | o . S * 0.0
& J & J
AV | AV
3 CONFIGURACION | i RELE 3
RELE 2 | RETORNO
» RELE 3 o
LAZO 4-20mA
| RS485
A v
5 CONFIGURACION
RELE 3
» LAZO 4-20mA
J%//
—_—

Condiciones ESTADO CONTACTO = [ RELE OFF ]
previas VELOC.GIRO MAXIMA = [ DESACTIVADO ]
VELOC.GIRO MINIMA = [ DESACTIVADO ]
MODO DETECCION = [ RETARDADO ]
MODO REPOSICION =[ ANULADO ]

@ Al conectar la tension de alimentacion el relé permanece
desactivado y el circuito de tiempo se pone en marcha.
Transcurrido el tiempo preajustado el relé se activa. Puede

permanecer en este estado por tiempo indefinido.
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Funciones complementarias (3/4) TEMPORIZACION AL INTERVALO

; RELE 3

— 4
—T IDIO ESTADO

» RETORNO —| CONTACTO

RELE 1
RELE 2 o RELE ON

A v A v

(i CONFIGURACON ) 3 RELE 3
RETORNO DEFINICION

» RELE 1 —®— | MODO TRABAIO
RELE 2

| RELE 3

A v

' A v 0
Z RELE 3 DETECCION
TEMPORIZADOR %99 99

30| 03.50,

|
[2 Y |
Z CONFIGURACION |
RELE 1 |
» RELE 2 o
RELE 3 |
| LAZO 4-20mA |
A Vv |
3CONFIGURACION e RELE 3
RELE 2 | | ReToRNO
»RELE 3 e
LAZO 4-20mA
| Rsass
A v
- CONFIGURACION
RELE 3
»LAZO 4-20mA

| Bsass -
—_—

001

J

Condiciones ESTADO CONTACTO = [ RELE ON ]

®

44

previas VELOC.GIRO MAXIMA = [ DESACTIVADO ]
VELOC.GIRO MINIMA = [ DESACTIVADO ]
MODO DETECCION = [ RETARDADO ]
MODO REPOSICION =[ ANULADO ]

Al conectar la tension de alimentacion el relé se activa
inmediatamente, y el circuito de tiempo se pone en marcha.
Transcurrido el tiempo preajustado el relé se desactiva.
Puede permanecer en este estado por tiempo indefinido.
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Funciones complementarias (4/4) TEMPORIZACION CICLICA
_ ] RELE 3
—T IDIOMA~—" ESTADO
» RETORNO —| CONTACTO
RELE 1
RELE 2 a RELE OFF
A v A v
(! CONFIGURACON 4 RELE 3
RETORNO DEFINICION
> RELE 1 —®— MODO TRABAJO
RELE 2
RELE 3 |
) A Vv | AV
(3 CONFIGURACION | E RELE 3) DETECCION
mrl || e, e
> 2 —@®— —@—>
RELE 3 | 2 00 02.00,
UNIDADES | (@ .UUs | +0.01
. | A v
(3 CONFIGURACION ) | : RELE 3 REPOSICION
RELE 2 J TEMPORIZADOR *gg gg
» RELE 3 — e REPOSICION +—e@—
LAZO 4-20mA 350 03.50,
RS485 & . 9Us | 001
) A v - A v
+ CONFIGURACION 2 RELE 3
RELE 3 RETORNO

» LAZO 4-20mA
RS485

Condiciones Las mismas que en las paginas anteriores excepto:
previas MODO DETECCION = [ RETARDADO ]
MODO REPOSICION = [ RETARDADO ]

Ciclo OFF-ON ESTADO CONTACTO = [ RELE OFF ]
Al conectar la alimentacion el circuito de tiempo se pone en
marcha. Transcurrido el tiempo ajustado en T. DETECCION,
el relé se activa y permanece en este estado durante el
tiempo ajustado en T. REPOSICION. Transcurrido el mismo,
el relé se desactiva. El ciclo se repite ininterrumpidamente.

Ciclo ON-OFF ESTADO CONTACTO = [ RELE ON ]
Al conectar la alimentacion el relé se activa instantaneamente
y el cirucito de tiempo se pone en marcha. Transcurrido el
tiempo ajustado en T. DETECCION, el relé se desactiva y
permanece en este estado durante el tiempo ajustado en T.
REPOSICION. Transcurrido el mismo, el relé se activa
nuevamente. El ciclo se repite ininterrumpidamente.
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PANTALLAS DE ERROR E INFORMATIVAS

Ante determinadas situaciones el equipo visualiza pantallas de caracter informativo,
generalmente relacionadas con errores 0 acciones inapropiadas.

Causa Solucion
Se ha introducido un valor . .
INFORMACION . Introducir cualquier valor
VALOR FUERA que sobrepasa los limites

comprendido entre los

DE RANGO : :
establecidos en la magni- L )
9 limites establecidos.

tud que se esta ajustando.

Se ha intentado cargar en

INFORMACION :
PARA CARGAR @ mermoria el programa de Guardar un programa
PROG_USUARIO usuario, pero éste no se ,
ES NECESARIO , : de usuario.
GUARDAR PROG habia guardado previa-
mente.

ERROR ;
FALLO DE Se ha produqd_o un error Pongase en contacto con
MEMORIA en la memoria interna del

) el fabricante.
equipo.

46



SHA

SALIDAS DE COMUNICACION (1/2)

ACCESORIOS

Comunicacion (Segun opciones)
Estandar RS232 RS485 4-20 mA
Cédigo 0 Cédigo 3 Cédigo 8 Cédigo 4

LAZO DE CORRIENTE 4-20 mA

CBPZ

Interficie para programacion remota
desde PC.

Permite la conexion entre cualquier relé de
control digital sin bus y un PC.

No se requiere en equipos con una
comunicacion RS232, RS485 o con salida
4-20mA.

Fuente de
alimentacion
12..30VCC

SBAZ

Convertidor de sefal RS485 a RS232 para
programacién remota desde PC.

Permite la conexién de hasta 31 relés
de control digital con bus de comunicaciones
RS485 para obtener una unica salida RS232
codificada.
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SALIDAS DE COMUNICACION (2/2)

PROGRAMACION REMOTA DESDE PC

(14 CBPZz
<

o

4

<L

|_

(72]

Ll

o CBPZ
o

o

=

o

™

% *Conector RJ 12 (6 pins)
o Visto desde la entada de los cables
4

‘0

&

<

o

Z

=

=

o

&

®

< *Conector RJ 10 (4 pins)

2 Visto desde la entrada de los cables

4

‘0

&

<

o

Z

= #1 #2 #31
=

o

&

* Disibeint no suministra los cables ni los

conectores. Podra encontrar estos

productos en tiendas especializadas en

material informatico.
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*Cable RS-232

*Adaptador Serie/USB
TxD RxD 2
RxD — TxD 3

GND — GND 5

SBAZ

2 RxD RxD 2
3 TxD — TxD 3
5GND — GND 5

*Cable RS-232

*Adaptador Serie/USB

GND RxD

—aw )85



Programa de fabricacion

Sensores

Una amplia variedad de sensores permiten que sea
facil encontrar una solucion eficaz para el control del
nivel en multiples productos.

Relés denivel

Su combinacién con los sensores de nivel resulta
complemento idéneo para el control del nivel en
pozos, tanquesy depdsitos.

Temporizadores

Desde las funciones comunes de temporizacion y
pasando por los polivalentes modelos multifuncion,
se llega hasta elementos de especificas funciones.

Relés de control

Una amplia familia que aporta confianza vy
rendimiento en instalaciones complejas dénde la
seguridad es elemento esencial.

Relés de control digital

Esta familia de controladores auna las
caracteristicas propias de los relés clasicos y las
mejora afladiendo sofisticadas prestaciones.
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