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Camp d’aplicacié

Principi de funcionament

Cos i tapa

Pal-les i eix
Connexié a procés
Moto-reductor
Micro-ruptor
Temporitzacio
Temperatura
Pressié

Grau de proteccio
Entrada de cables
Pes

Instal-lacio

Precaucions
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Control de nivell en productes pulverulents, granulats i productes a granel amb un gra maxim
de 15 mm.

Es basa en un moto-reductor sincron de velocitat lenta que fa girar la pala constantment.
Quan el producte arriba a la pala s’exerceix una resisténcia al gir i s’activa un micro-ruptor per
al control de la maniobra. Quan la pala queda alliberada de producte, el moto-reductor recupera
la seva velocitat de gir i desactiva el micro-ruptor.

ABS reforgat.

Inox AIS1303 (1.4305).

Per brida o rosca 1"1/4 G.

3 VA50 Hz. 230 VCA5 RPM

1 inversor (2A 250V)

2 s. de retard a la desconnexio.

-20..+60 °C

-0,3..+0,5 kg/cm?2.

IP 65

Dos trepants roscats PG11.

800 gr.

S’ha de colocar-se en una posicié tal que el producte arribi sense dificultat el eix i la pala
al omplir-se el diposit i que I'alliberi al buidar-se.

No és aconsellable que el producte caigui directament sobre la pala per la qual cosa pot
emprar-se una xapa protectora.
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